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Những kết quả mới của luận án
1.Nhận được các công thức tính bán kính điều khiển được xấp xỉ phức trong không gian trạng thái , bán kính điều khiển được Euclide phức của các hệ điều khiển tuyến tính có trễ rời rạc có dạng , trong đó  là trường số thực hoặc phức, dưới giả thiết các ma trận của hệ chịu tác động của các nhiễu có cấu trúc.

2.Nhận các công thức tính bán kính điều khiển được Euclide phức, bán kính điều khiển được chính xác phức trong không gian trạng thái , bán kính điều khiển được xấp xỉ phức trong không gian   của các hệ tuyến tính trung hòa được mô tả bởi phương trình , trong đó  là trường số thực hoặc phức, dưới giả thiết các ma trận của hệ chịu tác động của các nhiễu có cấu trúc.

3.Nhận được một số công thức và các đánh giá cho các bán kính điều khiển được phổ phức và bán kính điều khiển được xấp xỉ phức trong không gian trạng thái ,  của hệ điều khiển tuyến tính có trễ tổng quát được mô tả bởi phương trình vi phân phiếm hàm   là trường số thực hoặc phức, dưới giả thiết các ma trận của hệ chịu tác động của các nhiễu có cấu trúc.
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